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ABSTRAK 

 

Judul : Pengembangan Alat Praktikum Tumbukan 

Momentum Linear dengan Mikrokontroler 
Peneliti :  Itmamul Huda 

NIM :  123611018 

 

Alat praktikum sebagai salah satu media pembelajaran banyak 

digunakan terutama pada ilmu sains. Praktikum dapat membantu 

mempermudah pemahaman pesrta didik dan melatih kemampuan 

psikomotor. Praktikum Fisika Dasar pada modul tumbukan 

momentum linear tidak dapat menunjukkan keberlakuan hukum 

kelestarian momentum. Oleh karena itu peneliti mengembangkan alat 

praktikum tumbukan momentum linear dengan mikrokontroler supaya 

hasil yang akan diperoleh lebih akurat, waktu yang digunakan lebih 

efisien dan percobaan yang dilakukan lebih variatif. 

Penelitian ini merupakan penelitian R & D (Research and 

Development) dengan prosedur  pengembangan yaitu (1) tahap potensi 

dan masalah, (2) pengumpulan data, (3) desain produk, (4) validasi 

desain, (5) revisi desain produk, (6) uji coba produk, (7) produk akhir. 

Subjek dalam penelitian ini adalah 2 dosen ahli media, 2 dosen ahli 

materi, 20 mahasiswa pra-penelitian, 4 mahasiswa uji terbatas dan 38 

mahasiswa uji luas. Teknik pengumpulan data  menggunakan  teknik  

observasi, dokumentasi, dan  angket.  Teknik  analisis  data  yang 

digunakan menggunakan deskriptif kualitatif dan kuantitatif. 

Hasil penelitian Pengembangan Alat Praktikum Tumbukan 

Momentum Linear dengan Mikrokontroler diperoleh nilai dari uji ahli 

materi sebesar 3,8 dengan persentase keidealan 94%, dari uji ahli 

media sebesar 3,91 dengan persentase keidealan 97,5%, dari uji 

lapangan terbatas sebesar 3,93 dengan persentase keidealan 78,75% 

dan dari uji lapangan luas sebesar 3,85 dengan persentase keidealan 

77%. 
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